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Elektryczne wozki widtowe z przeciwwaga
MOVING YOU FURTHER
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Satysfakcja klienta
jest dla nas najwazniejsza!

Hyundai wprowadza nowa linie akumulatorowych wozkéw widtowych z serii 9.
Nowoczesne 4-kotowe wozki z przeciwwagg zapewniajg kazdemu operatorowi

komfort jazdy, wiekszg wydajnos¢ pracy oraz utatwiong konserwacje.

HYUNDAI
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Kompaktowy wézek widlowy z wyprébowana technologia pradu zmiennego

Maksymalna wydajnos¢

Przestronna kabina 40y a5/. 503-9
Dostepne minidzwignie typu joystick (opcja)

Wskaznik obcigzenia (opcja)

System bezpieczenstwa zapobiegajacy przeciazeniu (opcja)
Dostepny system bocznej wymiany baterii

System kontroli skretu




Ve .

Wysoka skutecznosc |

y

optymalna wydajnos¢

Bardziej skuteczne dZwignie sterowania

Elektroniczne sterowanie kierunkiem jazdy oraz
drugi klakson umieszczone na dzwigni
podnoszenia, dla zapewnienia szybkiego i
precyzyjnego manewrowania.

_—

MinidZzwignie sterujace (opcja)

MinidZwignie sterujace umozliwiaja bardziej precyzyjne sterowanie, nie wymagajace uzycia sity.
Ergonomicznie zaprojektowane podtokietniki mozna regulowac w pionie i w poziomie, dostosowujgc
je do budowy ciata kierowcy.

Zaawansowane funkcje napedu i podnosnika, sprawdzona trwatos¢,
niewielkie wymagania konserwacyjne

Uszczelniony silnik napedu i pompy z technologig pradu zmiennego taczy w sobie
moc, dtugie okresy miedzyobstugowe oraz znakomitg trwatosc.

Bezszczotkowe silniki pradu zmiennego zapewniajg wieksza wydajnos¢ i ograniczaja
koszty konserwacji.
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Wydajna, ptynna praca oraz duza moc sprawiaja,

ze wzrasta produktywnosc.

40/45/50B-9

Automatyczny system poziomowania
widet (opcja)

Aby zwiekszy¢ wydajnos¢, system
poziomowania widet automatycznie zatrzyma
ruch masztu, gdy znajdzie sie on w pozydji
pionowe;j.

Kontrola skretu

Kontrola skretu ogranicza predkos¢ jazdy w
zaleznosci od promienia skretu, zmniejszajac jg
tak, aby kierowca mdgt poruszac sie ptynnie na
zakretach.

; B Ograniczenie
; Predkosc jazdy predkosci

Podwdéjny uktad napedowy

Dzieki podwojnemu uktadowi napedowemu
mozna pracowac w wezszych przejazdach, przy
mniejszym zuzyciu energii. Dodatkowo, jednostki
napedowe i silniki pradu zmiennego
zintegrowane z osig przednig poprawiajg
zdolno$¢ waozka do pokonywania wzniesien.

Ao

w

=

Maks. zdolno$¢ pokonywania Maks. predkos¢ jazdy

wzniesien (z fadunkiem) (bez tadunku)
Model % Model Km/h
40B-9 23 40B-9 18
458B-9 21 45B-9 18
50B-9 19 50B-9 18

System zabezpieczajacy przed stoczeniem,
predkosc¢ jazdy i zdolnos¢ pokonywania wzniesien

System zabezpieczajacy zapewnia ochrone przed staczaniem sie maszyny
Z rampy, poprawiajac przy tym jej zdolno$¢ do ruszania pod gore.
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/aawansowane
funkcje bezpieczenstwa

Doskonata widoczno$¢ dla bezpiecznej pracy

Optymalne rozmieszczenie sitownikdw podnosnika zapewnia operatorowi szersze pole widzenia.
Panoramiczne lusterko powieksza zakres widzenia kierowcy podczas cofania.

Panoramiczne lusterko

Panoramiczne lusterko
powieksza zakres widzenia
kierowcy podczas cofania.

Mocna ostona gérna

Przewyzszajaca wymagania CEE oraz ANSI ostona gérna zapewnia
znakomitg ochrone, bez ograniczania widocznosci kierowcy.
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Bezpiecznie zaprojektowana przestrzen

kierowcy zapewnia wigkszy komfort pracy. 40/45/50B-9

Zabezpieczenia widet

Podczas opuszczania widet, zawor sterujacy ruchem w dot utrzymuje
kontrolowanga predkos¢. Zawor bezpiecznego opuszczania zapobiega
opadnieciu widet w przypadku nagtego uszkodzenia przewodu
hydraulicznego.

OPSS (system wyczuwania obecnosci operatora)

Ruch masztu ani napedu nie jest mozliwy, jezeli kierowca nie zajmuje
miejsca na fotelu.

Swiatta bezpieczenstwa i reflektory tylne

Halogenowe swiatfa przednie i tylne swiatta z diodami LED zapewniajg dobrg widoczno$¢ w kazdych warunkach.
Reflektory tylne zamocowane na przeciwwadze zwiekszajg bezpieczenstwo kierowcy podczas pracy.
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Optymalna ergonomia oraz
szybka i fatwa konserwacja

Przestronna kabina

Nowa konstrukcja kabiny jest bardziej przestronna, zapewnia szersze
pole widzenia i komfort operatora.

Optymalne potozenie
pedatéw i maty
podtogowej

Potozenie pedatu przyspieszenia i
dojazdu zostato dostosowane dla
uzyskania petnej ergonomii.

Duzy stopien wejsciowy Regulowana kierownica
Szeroki antyposlizgowy Dla uzyskania wygodnej pozycji
stopien zapewnia wygode i podczas jazdy, mozliwe jest tatwe
bezpieczerstwo podczas dostosowanie kata kolumny
wsiadania do wozka i kierownicy za pomoca dzwigni
wysiadania z niego. znajdujgcej sie po prawe;j stronie.
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Fotel Grammer

Amortyzowany, regulowany fotel,
powstaty w oparciu o ergonomiczng
konstrukcje, zapewnia wiekszy
komfort, ograniczajac zmeczenie
operatora.



Idealne rozmieszczenie czesci sktadowych zapewnia dogodny

40/45/50B-9

dostep do nich podczas prac konserwacyjnych.

tatwa wymiana akumulatora

Komora akumulatora wyposazona jest w zestaw do bocznego demontazu
akumulatora, utatwiajacy jego wymiane.

Nowoczesny monitor LCD

Dostepnych jest kilka wersji jezykowych (maksymalnie 12). Monitor LCD z wy$wietlaczem
graficznym 3,5 cala umozliwia operatorowi proste i skuteczne kontrolowanie maszyny.
Na monitorze dostepne sg informacje dotyczace predkosci i przyspieszenia, kata skretu i
kierunku jazdy, natadowania akumulatora, motogodzin oraz trybu pracy. Opcjonalny
wskaznik obcigzenia wyswietla na monitorze ciezar tadunku. Operator moze wybrac
sposrod kilku trybdw pracy, dostosowujac pojazd do kazdych warunkow.

Tryb H (High - szybki)

Tryb N (Normal - zwykty)

Tryb E (Economic - oszczedny)

Tryb ,zétwia” (utrzymywanie predkosci 7 km/h podczas podnoszenia)

Zbiornik oleju hamulcowego z czujnikiem
poziomu

Ulepszony zbiornik oleju hamulcowego, umieszczony w
lewym gornym rogu tablicy rozdzielczej, wyposazony jest w
elektroniczny czujnik poziomu widoczny na monitorze.




Nowa seria 9

Specyfikacje masztu (40B-9)

Wysokos¢ i L L
Wysoko$¢ ca)l/kowita Mol skl () Kat nachylenia Udz;v;ggz::;opr;rezs; W Udzl\;\gg;%e;ruz\;v em Ciezar wozka
Typmasztu | Torane | dy o | Zkela | Bekay | PEodb (500mm LO) (500mmLO) foezladunko)
P ) ochronng | ochronnej pnie (kg) (kg) 9
408-9 408-9 40B-9 40B-9 4089 40B-9 40B-9 40B-9
V270 2720 2075 120 120 6/10 4000 4000 6833
V300 3020 2225 120 120 6/10 4000 4000 6858
V330 3320 2375 120 120 6/10 4000 4000 6884
Zstopriowy| /350 3520 2525 120 120 6/10 4000 4000 6908
ﬁ?:;:&? V370 3720 2625 120 120 6/10 4000 3950 6925
V400 4020 2835 120 120 6/10 4000 3900 6960
V450 4520 3085 120 120 6/6 4000 3650 7002
V500 5020 3335 120 120 6/6 4000 3550 7045
TF370 3730 2025 1139 812 6/6 4000 3750 7134
TF400 4030 2125 1239 912 6/6 4000 3700 7160
TF430 4330 2225 1339 1012 6/6 4000 3650 7185
3stopniowy| 145 4510 2285 1399 1072 6/6 4000 3600 7201
"e'"{(wkd"y TF470 4720 2375 1489 1162 6/6 3950 3550 7224
@ TF500 5020 2475 1589 1262 6/6 3900 3500 7250
TF550 5520 2655 1769 1442 6/6 3750 3400 7301
TF600 6030 2835 1949 1622 6/6 3650 3300 7341
Specyfikacje masztu (45B-9)
Wysokos¢ i L L
Wysokos¢ ca)’:kgwita Mol skwidel () Kat naghylenia Udmk;vgggzlzzégr;rezs;xwu Udzg\:;g;%e;;\;vem Cigzar woézka
Typ masztu T\’alﬁil?:::; oplf\s,\;lgz'gne) Zkrata Bezkraty ’;srtzgsr{ ité';‘ (500mm LC) (500mm LC) (bez I(T:;;mku)
mm) ochronng ochronnej (kg) (kg)
4589 4589 45B-9 45B-9 4589 4589 4589 45B-9
V270 2720 2075 120 120 6/10 4500 4500 7319
V300 3020 2225 120 120 6/10 4500 4500 7345
V330 3320 2375 120 120 6/10 4500 4500 7370
Zstopniowy | 7350 3520 2525 120 120 6/10 4500 4450 7395
‘;‘;‘;7:":&2’ V370 3720 2625 120 120 6/10 4500 4400 7411
¢ V400 4020 2835 120 120 6/10 4500 4300 7447
V450 4520 3085 120 120 6/6 4500 4150 7489
V500 5020 3335 120 120 6/6 4500 4100 7531
TF370 3730 2025 1139 812 6/6 4500 7200 7538
TF400 4030 2125 1239 912 6/6 4500 4150 7564
TF430 4330 2225 1339 1012 6/6 4500 4100 7590
Istopniowy | TF450 4510 2285 1399 1072 6/6 4450 4050 7605
petnyuolny |7 474 4720 2375 1489 1162 6/6 4400 4000 7629
ok | 1es00 5020 2475 1589 1262 6/6 4300 3900 7655
TF550 5520 2655 1769 1442 6/6 4200 3800 7707
TF600 6030 2835 1949 1622 6/6 4050 3650 7746
Specyfikacje masztu (50B-9)
Wysokos¢ i . L
Wysokos¢ ca)llkowita Wolnyskokvwicel mm) Kat nachylenia Udzmgzl;:égr;rezs;wu Udzk\;\ggzzns:;e;ruz\;l em Ciezar wozka
Typ masztu rrvwvalgr(r:m)a oplﬁ\sNzigzZne) Zkratg Bezkraty fsrtz(?drf Ité’)' (500mm LC) (500mmLC) (bez I(:la(d;mku)
) ochronng | ochronnej P (kg) (kg) 9
50B-9 50B-9 50B-9 50B-9 50B-9 50B-9 50B-9 50B-9
V260 2620 2080 120 120 6/10 4990 4990 7780
1290 2920 2230 120 120 6/10 4990 4990 7806
V320 3220 2380 120 120 6/10 4990 4990 7831
Zstopniowy | y/349 3420 2530 120 120 6/10 4990 4990 7856
ﬁ?:"’:’;(’ V360 3620 2630 120 120 6/10 4990 4990 7873
VSO V300 3920 2840 120 120 6/10 4990 4990 7908
va4o 4420 3090 120 120 6/6 4990 4900 7950
V490 4920 3340 120 120 6/6 4990 4800 7993
TF360 3662 2030 1074 807 6/6 4990 4900 7982
TF390 3962 2130 1174 907 6/6 4990 4800 7968
TF420 262 2230 1274 1007 6/6 4990 4750 7994
Istopniowy | .44 4442 2290 1334 1067 6/6 4990 4700 8010
"e"g(:’:'"y TF460 4652 2380 1424 1157 6/6 4990 4600 8033
TF490 4952 2480 1524 1257 6/6 4800 4400 8059
TF540 5452 2660 1704 1437 6/6 4700 4400 8110
TF590 5962 2840 1884 1617 6/6 4550 4250 8150

% Maszt TS: Maszt z 3-stopniowym petnym wolnym skokiem, szeroka widocznoé¢, z 2 sitownikami wolnego skoku
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Udzwig

40/45/50B-9
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Odlegtos¢ srodka ciezkosci (mm)

Odlegtoé¢ srodka ciezkosci (mm)

Odlegtos¢ $rodka ciezkosci (mm)

Odlegto$c srodka ciezkosci (mm)

Elementy opcjonalne

« Widly (mm)

40B-9:1070 (Standard), 1220, 1370, 1520, 1670, 1820, 1970, 2120, 2400
45B-9:1070 (Standard), 1220, 1370, 1520, 1670, 1820, 1970, 2120
50B-9: 1070 (Standard), 1220, 1370, 1670, 1820, 1970, 2200

« Przesuw boczny

« Opona : petna (standard) / Pneumatyczna / niebrudzaca / Podwaojne opon

« Fotel : KAB

« Nakierowywany sterownikiem

« Przechowywanie w niskich temperaturach
(temperatura eksploatacji do -30°)
« Zawor regulacyjny gtéwny : 2 suwaki (Standard),

3 suwaki, 4 suwaki

« Automatyczne poziomowanie widet

« Lampa obrotowa

« Wskaznik obciazenia

« Lampa robocza
« Kabina
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Wymiary Specyfikacja

Identyfikacja
1.1 Producent HYUNDAI
1.2 Typ 40B-9 45B-9 50B-9
1.3 | Naped: elektryczny, silnik diesla, silnik benzynowy, silnik na gaz, reczny Elektryczny Elektryczny Elektryczny
1.4 | Rodzajobstugi: reczna, piesza, stojaca, siedzaca, przenoszenie zamowien Siedzaca Siedzaca Siedzaca
1.5 Udzwig / udzwig znamionowy (standard) Q(kg) 4000 4500 4990
1.6 Odlegtos¢ do $rodka fadunku c(mm) 500 500 500
« | B 1.8 | Odlegtos¢ do srodka fadunku, od $rodka osi napedu do widet X (mm) 535 535 540
1.9 Rozstaw osi y (mm) 2025 2025 2025
Masy
1 2.1 Cigzar roboczy (z akumulatorem) kg 6855 7345 7805
- 2.2 | Obcigzenie osi, obciazony przéd/tyt kg 9548 /1307 10456 /1389 11332/1463
- o ! 2.3 | Obcigzenie osi, bez obciazenia przod/tyt kg 3504/3351 3656 /3689 3779/4026
2 2 Kofa, podwozie
= — 3.1 Opony: peine gumowe, superelastyczne, pneumatyczne, poliuretanowe SEP SE,P SEP
c L 3.2 Rozmiar opon, przéd (@ x szerokos¢) 250-15 250-15 28x125-15
a i 3 = 3.3 Rozmiar opon, tyt (@ x szerokos¢) 23x9-10 23x9-10 23x9-10
2 p= 3.5 | Kota,liczba przéd / tyt (x = kofa napedzane) 2x/2 2x/2 2x/2
* = 3.6 | Rozstawopon, przod b10 (mm) 14 141 1114
wT ET ET 3.7 Rozstaw opon, tyt b11 (mm) 1098 1098 1098
| - \Z Podstawowe wymiary
n 4.1 Maszt/katy przechytu widet przod/tyt Stopni 6/10 6/10 6/10
4.2 | Wysokosc¢ opuszczonego masztu (standard) h1 (mm) 2225 2225 2230
4.3 | Podnoszenie swobodne h2 (mm) 120 120 120
4.4 | Wysokos¢ podnoszenia (standard) h3 (mm) 3020 3020 2920
4.5 | Wysokos¢ wysunietego masztu (standard) h4 (mm) 4224 4224 4146
3 4.7 Wysokos¢ ostony kabiny h5 (mm) 2320 2320 2320
— 4.8 Wysokos¢ siedziska/Wysoko$¢ stanowiska h7 (mm) 1176 1176 176
4.12 | Wysokosc sprzegania h10 (mm) 460 460 460
4.19 | Catkowita diugos¢ 11 (mm) 4065 4065 4110
4.20 | Dlugos¢ do czota widet 12 (mm) 2995 2995 3040
4,21 | Catkowita szerokos¢ b1 (mm) 1370 1370 1424
4.22 | Wymiary widet|xexs s/e/l(mm) 50x122x 1070 50x150x 1070 50x150x 1070
- 4.23 | Karetka widet1S0 2328, klasa / typ AB 11I/A 11I/A 1I/A
- 4.24 | Szerokos¢ karetki widet b3 (mm) 1376 1376 1376
4.31 | Przewit, wozek z fadunkiem, pod masztem m1(mm) 160 160 165
4.32 | Przeswit, srodek rozstawu osi m2 (mm) 150 150 155
4.33 | Szerokos¢ korytarza roboczego dla palet 1000 x 1200w poprzek (Dx S2) Ast (mm) 4405 4405 4445
4.34 | Szerokos¢ korytarza roboczego dla palet 800 x 1200 wzdhuz (SZ x D) Ast (mm) 4605 4605 4645
% 4.35 | Promien skretu Wa (mm) 2670 2670 2705
4.36 | Wewnetrzny promien skretu b13 (mm)
Osiagi
4* 5.1 Predkos¢ jazdy, z tadunkiem / bez fadunku (80V) km/h 18/18 18/18 18/18
Té 5.2 Predkos¢ podnoszenia, z fadunkiem / bez fadunku (80V) mm/s 360/520 330/500 320/450
5.3 | Predkos¢ opuszczania, ztadunkiem / bez fadunku mm/s 500/450 500/450 500/420
5.6 Maks. sita uciagu, z tadunkiem / bez fadunku S2 5min N 28185/29075 28662 /29003 28558/ 28469
5.8 | Maks.zdolnos¢ pokonywania wzniesien, z fadunkiem / bezfadunku 52 5Smin % 23/25 0/3 19/22
5.10 | Hamulec gtowny Hydrauliczne Hydrauliczne Hydrauliczne
Silnik el.
6.1 Moc znamionowa silnika napedowego 52 60 min (80V) kw 100x2 100x2 100x2
6.2 | Mocznamionowa silnika pompy przy S3-15 % (80V) kw 28 28 28
6.4 | Napiecie akumulatora, pojemnos¢ nominalna K5 (80V) V/Ah 700 700 700
6.5 | Ciezarakumulatora kg 2095 2095 2095
Wymiary akumulatoraD/SZ /W mm | 1033/1004/790 1033/1004/790 1033/1004/790
Inne dane
8.1 ‘ Typ kontroli napedu AC AC AC

* Wyposazenie standardowe i opcjonalne moze by¢ rézne. Aby uzyskac wiecej informacji, nalezy skontaktowac sie z dealerem firmy Hyundai.
Maszyna moze réznic sie od przedstawionej zgodnie z miedzynarodowymi normami.

* Zdjecia moga obejmowac osprzet roboczy i wyposazenie dodatkowe niedostepne w Twoim rejonie.

* Materialy i dane techniczne moga ulec zmianie bez uprzedniego powiadomienia.

* Wszystkie wartosci w jednostkach zostaty zaokraglone do petnych funtéw lub cali.
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