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Efektywnosc

Elektryczne wspomaganie ukiagiikiero

duzg moc

Ll

I
znakomite osiggi podczas jazdy = |
Precyzyjne sterowanie palcami(ORT) =

niczego

- Wygodny i efektywny przetgcznikKieru: ku i

sygnatu dzwiekowego i
il .

Wytrzymatosc 2 ﬂ_}

- Uktad napedowy marki ZF
niezawodnoéc i wytrzymatosc _

- Wieksza niezawodnosc przetwatzania: "'?orm'acji
dzieki sterownikom ZAPI-ACE % |

- Automatyczny hamulec postojo*chiedzony
olejem B G 5

- Silnik Schaebmuller z ochrong IP ownik
ZAPI| z ochrona IP65 o

Bezpieczenstwo “m. '}

- Elektryczny, automatyczny hamulec postojowy

Funkcja wspomagania jazdy po
predkosc jazdy na zakretach
Zabezpieczenie przed zjazden o tyte

zapobiega cofaniu sie wozka na podjazdach

System wykrywania obecnosci operatora

tatwe serwisowanie

I

I

Boczny dostep do akumulatorow utatwiajacy
ich wymiane

Funkcja samodiagnostyki

Petne opony Continental SC18 o

zwiekszonej trwatosci

Zbiornik ptynu hamulcowego z czujnikiem
poziomu ufatwiajgcym kontrole

-

Na riektorych zdjeciach moze byd widoczne wyposazenie opcjonalne.
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Moc 1 osigqgl
Wysoka

efektywnosc i
optymalne 05|qg|

Efektywna, kompaktowa konstrukcja

AERERENY

zapewnia ptynnosc jazdy oraz znakomite osiagi, ktore
przektadajg sie na wysokg produktywnosc pracy.
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Zaawansowany ukitad napedowy ZF (o$ napedowa +
przekfadnie + elektroniczny hamulec postojowy) «aiiaia
z dwoma silnikami

ZF to czotowy producent ukladéw napedowych, cenionych na catym Swiecie za niezawodnosc i wytrzymatosc. Uklad ZF z dwoma
silnikami napedowymi zapewnia wysoka site uciagu i niewielki promien skretu. Silniki Schaebmduller zasilane pradem
przemiennym sg praktycznie bezobstugowe. W pojezdzie zastosowano rowniez automatyczny elektryczny hamulec postojowy,
ktory dziala bezpiecznie i bez udziatu operatora.

Nizsze zuzycie energii

Nowe elektryczne wspomaganie uktadu kierowniczego i ukfad napedowy ZF przyczyniajg sie do istotnego ograniczenia zuzycia
energii. Zastosowanie tych rozwigzan obniza koszty eksploatacji i wydtuza czas pracy na akumulatorach.

Poprzedni model (20BT-9: 585Ah): 251 minut (100%)

% Powyzsze dane oparte sg na wynikach testow przeprowadzonych przez firme Hyundai w jednym cyklu fadowania i moga roznic sie od wynikow
uzyskiwanych w rzeczywistych warunkach pracy.

Elektryczne wspomaganie uktadu
kierowniczego (EPS)

Ukiad elektrycznego wspomagania uktadu
kierowniczego, zlozony z czujnika kata
skretu, sterownika i silnika, dziata tylko
podczas obracania kierownicy. Rozwiazanie
to eliminuje zbedne zuzycie energii i hatas.
Charakterystyka dziatania kierownicy
zalezna od predkosci umozliwia kierowcy

optymalne ,wyczucie” pojazdu.
F‘

System automatycznego
poziomowania widet (OPT)

System automatycznego poziomowania
przy przechyle zatrzymuje maszt w
zadanym pofozeniu, aby zwiekszyc
produktywnosc pracy.

Nowy sterownik ZAPI

Sterowniki (2+1) typu ZAPI-ACE 2 dla silnikow
napedowych i pompy. Oraz zintegrowany
modut ZAPI dla wspomagania EPS.

P'éina opona Continental SC18

Standardowym wyposazeniem wozka sa
pefne opony Continental SC18.
Charakteryzuja sie duza trwatoscig uzytkowa
| sprzyjajg energooszczednosci.

Osiggi pojazdu zoptymalizowane pod katem warunkow pracy

Ta funkcja optymalizuje osiagi pojazdu w tych aspektach, ktére bezposrednio wplywaja na
prace, takich jak szybkos¢, dopasowanie zachowania wozka do umiejetnosci operatora oraz

maksymalny czas pracy.

Tryb H: tryb wysokich osiagow, z wysoka szybkoscia jazdy i podnoszenia
Tryb N : tryb zwykly, rownowazacy osiagi | zuzycie energii
Tryb E : tryb ekonomiczny, ktory maksymalnie wydtuza czas pracy na akumulatorze
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tatwosc i wygoda

Ergonomiczne
miejsce pracy,
szybka i tatwa
obstuga biezyca

ldealne rozmieszczenie komponentéw zapewnia tatwy dostep i
mozliwosc wygodnego wykonywania czynnosci obstugowych.
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Przestronne stanowisko pracy

Nowo zaprojektowane stanowisko operatora jest bardziej przestronne,

komfortowe i zapewnia szersze pole widzenia.
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b Na niektorych zdjeciacH¥®oZe byc widtczg
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Dzwignia kierunku i sygnatu
dzwiekowego

Na dZwigni podnosnika hydraulicznego
zamontowane sg elektroniczne elementy
do sterowania kierunkiem i dodatkowym
sygnatem dzwiekowym.
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1le opcjonalne.

Dzwignie obstugiwane palcami

Obstugiwane palcami dzwignie o
ergonomicznej konstrukcji zwiekszaja
komfort i produktywnosc pracy. Ustawienie
podfokietnika mozna dostosowac do
preferencji operatora.

Fotel zkomfortowym zawieszeniem

Atrakcyjny, regulowany fotel o

ergonomicznej konstrukgji jest wyjatkowo

komfortowy. Mozliwe jest nawet

regulowanie kata podiokietnikow, aby

kierowca mial idealne warunki do pracy.

* Fotel Grammer

o Sztywnosc zawieszenia dostosowywana
do masy ciata kierowcy (45~170 kg)

» W standardzie: pas bezpieczenstwa ELR

* Podgrzewanie i przedfuzenie oparcia (OPT)

W trybie zotwia predkosc jazdy jest
ograniczona do zadanej wartosci, co ufatwia
prace w ciasnych, zastawionych miejscach.

Kolorowy monitor LCD o
przekatnej 4,3 cala

Kolorowy monitor LCD o przekatnej 4,3 cala wyswietla inteligentny interfejs
graficzny, z ktérego operator moze odczytac predkos¢, kierunek jazdy i liczbe
godzin pracy, a takze efektywnie sterowac pojazdem. Opcjonalny wskaznik
obcigzenia wyswietla na monitorze ciezar fadunku. Operator ma do wyboru trzy
tryby osiggow, odpowiednie do roznych warunkow pracy. Informacje na ekranie
moga byc wyswietlane w roznych jezykach (maks. 12).

IR AR R R —

Zaawansowany monitor LCD

@ Predkosc (wskaznik cyfrowy)

@ Potozenie kierownicy i kierunek jazdy
€ Wskaznik roztadowania akumulatora
O Przewijanie w gore

@& Menu/przewijanie w lewo

® Osiagi/przewijanie w prawo

@ Zotw/przewijanie w dof

of
_ZMIANA

tatwa wymiana akumulatorow

Prowadnice zamontowane na scianie
ufatwiajg przemieszczenie akumulatora do
wiasciwego polozenia podczas wyjmowania
| wktadania.

0 ESC/wstecz

© Enter

@ Ostrzezenie o niskim poziomie pftynu
hamulcowego

@ Ostrzezenie o bledzie

@ Ostrzezenie o wysokiej temperaturze

Zbiornik ptynu hamulcowego z
czujnikiem poziomwego

Ulepszony zbiornik piynu hamulcowego,
umieszczony w lewej gornej czesci tablicy
rozdzielczej, jest wyposazony w
elektroniczny czujnik poziomu.
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Bezpieczenstwo

Nowoczesne
podejscie do
bezpieczenstwa

Stanowisko kierowcy jest nie tylko
zaprojektowane zgodnie z zasadami
bezpieczenstwa, lecz takze bardzo komfortowe.

Wystarczy zeskanowac
kod QR,?E}}E DdtWDl"Z'y’-ﬁ
wideo.

Na HTEkfflryCh zdjEEfa Ch *




Znakomita widocznosc¢ sprzyja bezpieczenstwu

Zoptymalizowany ukfad sifownikow podnosnika zapewnia operatorowi szersze pole widzenia.
Lusterko panoramiczne utatwia obserwacje otoczenia podczas cofania.

Operowanie na podjazdach utatwia
zabezpieczenie przed cofaniem i naped
doskonale sprawdzajacy sie przy ruszaniu
pod gore.

BLOKADA MASZTU

Bezpieczenstwo operowania System wykrywania obecnosci
widtami operatora (OPSS)

W trakcie opuszczania widet specjalny zawor Gdy operatora nie ma na stanowisku,
utrzymuje predkosc ruchu widet pod elementy do sterowania hydraulicznym
kontrola. Zawor zapobiega opadnieciu widet podnoszeniem i pochylaniem sa
) ’ £ ! L Ty - w przypadku nagtego uszkodzenia linii zablokowane.,
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Solidna ochrona nad gfowa Automatyczny hamulec postojowy

operatora Po wylaczeniu pojazdu operator nie musi Wspomaganie jazdy po fuku

Zabezpieczenie nad glowa operatora, z wykonywac zadnych czynnosci (nie ma . | T T
zapasem spefniajace wymagania okre$lone dzwigni ani przetacznikow). Wspomaganie jazdy po fuku ogranicza predkosc jazdy w zaleznosci od promienia skretu,

w normie 1SO6055, zapewnia skuteczna ulatwiajac kierowcy pfynne i precyzyjne pokonywanie zakrgtow.
ochrone i doskonata widocznosc¢ na

wszystkie strony.
8.9



Nowa Serla 9 Dane techniczne masztow
Gserou  ASXAWeerou AW\

15/18/20B8T-2U

Wysokosc swobodnego | Kat U:é:‘:ﬂ;ﬁz p‘éﬁ;ﬁ;ﬂ

Maksy- | Wysoko$¢ podnoszenia przechylu bocznego | bocznym Masa

malna catkowita pojazdu

Typ masztu wysokosc | (opuszczo- A (bez
P g vl P AR AR AR

dlafadunku | dlafadunku (3/4-5PO0L) = e e lae | i | ie

cale | mm | cale | mm caleirnm cale | mm | cale | mm | st. | st. [funty| kg |funty| kg |funty| kg

v270 |1075|2730| 717 | 1822 5 | 7 3000 1500 | 2930 | 1440 | 6841 | 3103
V300 | 1193|3030 | 77,6 | 1972 5 | 7 |3000/ 1500|2930 | 1440 | 6885 | 3123

STUP;'EUWE V330 |131.1 3330 835 | 2122 5 | 7 30001500 | 2930 | 1440 | 6929 | 3143
OGRANI- | v350 |139.0/3530| 875 |2222 5 | 7 |3000| 1500 | 2930 | 1440 | 6958 | 3156
CZONE ' 14| 35 | 14|35 |14] 35

swosopNe | V370 14693730 91.4 | 2322 5 | 7 3000/ 1500|2930 | 1440 | 6986 | 3169
"OPNe | V400 [1587)4030| 973 | 2472 5 | 7 |2950 | 1450 | 2840 | 1400 | 7039 | 3193
V450 | 1783|4530 | 1111 | 2822 5 | 5 |2840| 1400/ 2730 | 1340 | 7189 | 3261
V500 |198.05030 | 1209|3072 5 | 5 | 2750 1350 | 2640 | 1300 | 7262 | 3294

ISTOPMIOWE | vs300 | 1193|3030 77.6 | 1972 | 383 | 972 | 59.3 | 1507 | 516 [ 1312 5 | 5 |3000| 1500 | 2930 | 1440 | 6969 | 3161
ﬁ%ﬂﬁfﬁg VS330 | 1311 (3330|835 | 2122 | 442 | 1122 | 593 [ 1507 | 516 | 1312| 5 | 5 |3000| 1500 | 2930 | 1440 | 7017 | 3183
TF370 |147.2|3740 | 69.8 | 1772 | 30.4 | 772 | 470 | 1205 | 420 | 1065| 5 | 5 |3000| 1475 | 2860 | 1420 | 7138 | 3238
TF400 | 150.1(4040 | 73.7 | 1872|343 | 872 | 513 [1305| 458 | 165 | 5 | 5 | 2930|1450 | 2820 | 1390 | 7183 | 3258
TF430 [1709 /4340 | 776 | 1972|383 | 972 | 553 | 1405|498 | 1265| 5 | 5 |2840|1400 | 2730 | 1340 | 7227 | 3278
TFA50 | 1787|4540 | 816 | 2072 | 42.2 | 1072| 612 | 1555 | 557 | 1415 | 5 | 5 | 2800 1375 | 2680 | 1320 | 7269 | 3297
TF470 [186.6| 4740 | 835 | 2122 | 442 | 1122 | 612 | 1555 | 55.7 | 1415 | 5 | 5 [2750| 1350 | 2640 | 1300 | 7293 | 3308
TF500 | 1984|5040 | 875 (2222 | 481 | 1222 | 596 | 1515 | 596 | 1515 | 5 | 5 | 2640 1300 | 2550 | 1250 | 7337 | 3328
TF550 [218.1 /5540 | 95.4 | 2422 [ 56.0 | 1422 | 75.0 | 1905 | 69.5 | 1765| 5 | 5 |2550 | 1250 | 2460 | 1200 | 7423 | 3367

STUF:I-!UWE TF600 | 2378|6040 |103.2| 2622 | 639 | 1622 | 82.8 2105 | 773 [1965| 5 | 5 [2420 | 1175 | 2310 | 1130 | 7564 | 3431
PENE | TF650 | 2575|6540 | 1111|2822 | 717 [ 1822 | 899 | 2285 | 845 | 2145 | 3 | 3 | 1850 900 | 1760 | 850 | 7663 | 3476
Swpggggtﬁ TF700 |277.2|7040|119.0 |3022 | 796 | 2022 | 97.0 | 2465 | 915 [2325| 3 | 3 [1340| 650 | 1270 | 610 | 7747 | 3514
SENE | 1430 |1709(4340| 776 (1972|383 | 972 | 514 | 1307 | 448 | 1137 | 5 | 5 |2840| 1400|2730 | 1340|7227 | 3278
TSa50 | 1787|4540 816 | 2072| 422 | 1072 | 573 [ 1457 | s0.6 [1287| 5 | 5 | 2800 1375 | 2680 1320 | 7260 | 3267
TS470 |186.6| 4740 | 835 | 2122 | 442 | 1122 | 573 | 1457 | 50.6 | 1287 | 5 | 5 [2750 | 1350 | 2640 | 1300 | 7293 | 3308
75500 |198.4|5040 | 875 | 2222 | 481 | 1222| 613 | 1557 | 5456 | 1387 | 5 | 5 | 2640|1300 | 2550 | 1250 | 7337 | 3328
TS550 |218.1|5540 | 95.4 | 2422 | 56.0 | 1422 | 71.1 | 1807 | 645 | 1637 | 5 | 5 |2550| 1250 | 2460 | 1200 | 7423 | 3367
15600 | 2378|6040 |103.2| 2622 | 639 | 1622 | 79.0 | 2007 | 723 | 1837| 5 | 5 | 2420 | 1175|2310 | 1130 | 7564 | 3431
TS650 | 2575|6540 | 1111|2822 | 717 | 1822 | 86.0 | 2187 | 79.4 | 2017 | 3 | 3 | 1850 900 | 1760 | 850 | 7663 | 3476
75700 | 2772|7040 1190|3022 | 796 | 2022 | 930 | 2367 865 [ 2197 | 3 | 3 | 1340/ 650 | 1270 610 | 7747 | 3514
# Maszt TS: Maszt z 3-stopniowym pelnym swobodnym podnoszeniem, - : Standard

z 2 sitownikami do swobodnego podnoszenia, o szerokim polu widocznosci.

Wysokos¢ swobodnego Kat U:é:‘:ﬁﬁﬁz .E p:zjz&esi:lu'.i\?ein
Maksy- | Wysokos¢ podnoszenia przechylu bocznego | bocznym Masa
malna catkowita pojazdu
LYR et wﬁ%ﬁﬁ [Dp::;g!ﬂ- : .. | Bezoparcia| © 24 | 500 24 | 500 iaéﬁﬁiu}
gigf:i'f":& 5&:5&&3 dla fadunku ‘E 2 | cale | mm | cale | mm
(3/4-SPOOL) = Leiilvhe | ee ] e
caleirnm cale | mm | cale | mm | cale | mm | cale | mm | st. | st. |[funty| kg |[funty kg |[funty| kg
V270 | 1075|2730 | 71.8 | 1824 5 | 7 |3500 1800|3500 | 1730 | 7467 | 3387
V300 | 1193|3030 | 777 | 1974 5 | 7 |3500 1800|3500 | 1730 | 7509 | 3406
STGP;'EUWE V330 | 13113330 | 836 | 2124 5 | 7 |3500 1800 3500 | 1730 | 7555 | 3427
OGRANI- | v350 [139.0|3530| 87.6 |2224 5 | 7 |3500 1800 3500 | 1730 | 7584 | 3440
CZONE 1435 | 14|35 | 14| 35
SWOBODNE | V370 | 1469|3730 | 915 | 2324 5 | 7 |3500 1800|3500 | 1730 | 7610 | 3452
POme | V400 |1587|4030| 974 | 2474 5 | 7 |3500| 1750 | 3410 | 1680 | 7665 | 3477
V450 | 1783|4530 | 111.2 | 2824 5 | 5 |3460| 1700 | 3350 | 1640 | 7813 | 3544
| V500 |198.0|5030 1210|3074 5 | 5 |3280 1600 | 3150 | 1540 | 7888 | 3578
JSTOPNIOWE | vs300 | 11933030 | 777 | 1974 | 386 | 981 | 58.2 | 1479|527 |1339| 5 | 5 |3500| 1800 | 3500 | 1730 | 7595 | 3445
ﬁi’ﬁ%ﬂ”&",ﬂg; VS330 | 13113330836 | 2124 | 445 | 1131 | 58.2 | 1479 | 586 | 1489 | 5 | 5 |3500| 1800 | 3500 | 1730 | 7641 | 3466
| TE370 | 1472|3740 | 69.8 [ 1774|307 | 781 | 47.4 | 1205 | 419 [1065| 5 | 5 |3500| 1750 | 3410 | 1680 | 7765 | 3522
| TF400 | 15914040 | 73.8 | 1874 | 347 | 881 | 474 | 1205 | 459 | 1165 | 5 | 5 | 3460 1700 | 3320 | 1630 | 7809 | 3542
TF430 |170.9|4340| 777 | 1974 | 38.6 | 981 | 474 | 1205|49.8 | 1265| 5 | 5 |3370| 1650 | 3260 | 1590 | 7853 | 3562
TF450 |[178.7|4540| 817 | 2074 | 426 | 1081 | 61.2 | 1555 | 557 | 1415 | 5 | 5 |3320| 1625 3190 | 1560 | 7895 | 3581
TF470 [186.6| 4740 | 83.6 | 2124 | 445 | 1131 | 61.2 | 1555 | 557 | 1415| 5 | 5 | 3260|1600 3130 | 1530 | 7919 | 3592
TF500 [198.4|5040 | 87.6 | 2224 | 485 | 1231 | 65.2 | 1655 | 59.6 | 1515| 5 | 5 [3170 | 1550 | 3060 | 1490 | 7963 | 3612
| TF550 |218.1(5540 | 954 | 2424 | 563 | 1431 75.0 | 1905 | 69.5 | 1765| 5 | 5 |2970 | 1450 | 2860 | 1390 | 8049 | 3651
ST':}P:I-IUWE[ TF600 |237.8|6040|103.3| 2624 | 64.2 | 1631 | 829 | 2105 | 774 | 1965| 5 | 5 |2420| 1175 | 2310 | 1130 | 8190 | 3715
PEINE | TF650 |2575(6540 | 111.2|2824| 721 | 1831 90.0 [2285| 84.4 | 2145| 3 | 3 | 21801050 | 2090 | 1010 | 8287 | 3759
s‘;’gﬁﬁgﬁ‘ﬂ TF700 |277.2|7040{119.1|3024 | 80.0 | 2031 | 98.4 | 2499 | 929 | 2359| 3 | 3 | 1670| 800 | 1580 | 760 |8373 | 3798
SENE | 15430 |1709|4340| 777 | 1974 | 386 | 981 | 515 1307 | 448 [ 1137 | 5 | 5 |3370| 1650 | 3260 | 1590 | 7853 | 3562
|" Ts450 | 1787|4540 817 | 2074 | 426 | 1081 574 | 1457|507 | 1287| 5 | 5 |3320] 1625 | 3190 1560 | 7895 | 3581
| TS470 |186.6| 4740 | 836 | 2124 | 445 | 1131 | 574 | 1457 | 507 | 1287| 5 | 5 |3260| 1600|3130 1530 | 7919 | 3592
| TS500 1984|5040 876 | 2224|485 | 1231| 613 | 1557 | 5461387 | 5 | 5 | 3170 1550 | 3060 1490 | 7963 | 3612
TS550 |218.1|5540| 954 | 2424|563 | 1431 | 71.1 | 1807 | 64.4 | 1637 | 5 | 5 |2970 | 1450 | 2860 | 1390 | 8049 | 3651
| TS600 | 2378|6040 (1033|2624 | 64.2 | 1631| 790 | 2007 | 723 [ 1837 5 | 5 | 2420| 1175 | 2310 | 1130 | 8190 | 3715
TS650 | 2575|6540 | 111.2| 2824 | 72.1 | 1831 | 86.1 | 2187 | 79.4 {2017 | 3 | 3 |2180 1050 | 2090 | 1010 | 8287 | 3759
| 75700 |277.2|7040] 1191 | 3024 | 800 | 2031] 93.2 | 2367 | 865 [ 2197] 3 | 3 | 1670 800 | 1580 | 760 [ 8373|3798
3# Maszt TS: Maszt z 3-stopniowym pelnym swobodnym podnoszeniem, +#: Standard

z 2 sifownikami do swobodnego podnoszenia, o szerokim polu widocznosci.
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z 2 siltownikami do swobodnego podnoszenia, o szerokim polu widocznosci.

Wysokosc 5wandnegn Kat U;i::ﬂﬁ:z piﬁﬂﬂ?;m

Maksy- | Wysokos¢ podnoszenia przechylu bocznego | bocznym Masa

malna catkowita pojazdu

Typ masztu wysokos¢ | (opuszczo- . (bez
widel"| 190 " | Zoparcim | Bezoparca| 3S20PNCR | 3| | 20 | 500 | 20 | 500 | facnku

dlafadunku | dlafadunku (3/4-SPOOL)| = o e | ae | e | ae

cale | mm | cale | mm | cale | mm | cale | mm | cale | mm | st. | st funty@t kg |funty| kg |funty kg

V270 |1075|2730| 71.8 | 1824 5 | 7 |4000 | 2000|3900 | 1920 | 7762 | 3521
V300 |119.3 3030 777 | 1974 ' 5 | 7 |4000 20003900 1920 | 7804 | 3540

STUP,;'IUWE V330 | 1311 | 3330 83.6 | 2124 5 | 7 | 4000 2000 | 3900 | 1920 | 7851 | 3561
OGRANI- | w350 |139.0/3530| 87.6 |2224 5 | 7 |4000 /2000 3900 | 1920 | 7879 | 3574

CZONE 16 | 40 | 16 | 40 | 16 | 40

SWOBODNE | V370 |[146.9|3730 | 915 | 2324 5 | 7 |4000 2000|3900 | 1920 | 7906 | 3586
PS‘;[E’EE' V400 |1587 4030 | 97.4 | 2474 5 | 7 3960 1950 | 3810 | 1880 | 7961 | 3611
V450 | 178314530 111.2 | 2824 5 | 5 |3770 1850 | 3630 | 1780 | 8108 | 3678
V500 |198.0 5030 1210|3074 | 5 | 5 |3660| 1800 | 3540 | 1730 | 8183 | 3712
ISTOPMIOWE | vs300 | 1193|3030 | 777 | 1974 | 38.8 | 986 | 59.7 | 1516 | 52.9 [1344| 5 | 5 | 4000|2000 3900 | 1920 | 7890 | 3579
ﬁm&% V5330 | 131.1 /3330|836 | 2124 | 447 | 1136 | 59.7 | 1516 | 58.8 | 1494 | 5 | 5 |4000 | 2000 | 3900 | 1920 | 7937 | 3600
TF370 | 1472|3740 | 69.8 | 1774 | 309 | 786 | 476 | 1210 | 421 [1070| 5 | 5 |3960| 1950|3830 | 1880 | 8060 | 3656
TF400 | 159.1|4040| 73.8 | 1874 349 | 886 | 51.6 | 1310 | 46.1 [ 1170 | 5 | 5 |3880| 1900 | 3720 | 1830 | 8104 | 3676
TF430 | 1709 4340 | 777 | 1974 | 38.8 | 986 | 555 | 1410 | 500 | 1270 | 5 | 5 | 3770 1850 | 3660 | 1790 | 8148 | 3696
TF450 [1787 (4540 | 817 | 2074 | 42.8 | 1086 | 61.4 | 1560 | 559 | 1420 | 5 | 5 [3720] 18253590 | 1770 | 8190 | 3715
TF470 |186.6| 4740 | 836 | 2124 | 447 | 1136 | 614 | 1560 | 559 [ 1420 | 5 | 5 | 3680 1800 | 3540 | 1740 | 8214 | 3726
TF500 |198.4|5040 | 87.6 | 2224 | 487 | 1236 | 654 | 1660 | 59.8 | 1520 | 5 | 5 |3570 1750 | 3460 | 1690 | 8258 | 3746
TF550 |218.1|5540( 954 | 2424 | 56.5 | 1436 | 75.2 | 1910 | 69.7 [1770| 5 | 5 |3480| 1700 | 3370 | 1640 | 8344 | 3785
srnpalnwe TF600 |237.8 6040(103.3|2624 | 64.4 | 1636| 83.1 | 2110 | 776 [1970| 5 | 5 |3200 | 1550 | 3080 | 1500 | 8485 | 3849
PELNE | TF650 |257.5/6540 |111.2|2824 | 723 | 1836 | 90.2 [2290 | 84.6 | 2150 | 3 | 3 |2645 | 1200 | 2535 | 1150 | 8582 | 3893
MPSEEET'E TF700 |277.2| 7040 | 119.1 | 3024 BD.Z!ZGBE 986 [2504 | 93.1 | 2364 3 | 3 | 2180 1050 | 2110 | 1010 | 8668 | 3932
MENE | 1430 |170.9|4340| 777 | 1974 | 388 | 986 | 51.7 | 1312 | 450 | 1142 | 5 | 5 |3770 18503660 | 1790 | 8148 | 3696
TS450 | 1787|4540 | 817 | 2074 | 42.8 | 1086 | 576 | 1462 | 509 | 1292 | 5 | 5 [3720 1825|3590 | 1770 | 8190 | 3715
TS470 |186.6| 4740 | 83.6 | 2124 | 447 | 1136 | 57.6 | 1462 | 509 [ 1292 | 5 | 5 | 3680 1800 | 3540 | 1740 | 8214 | 3726
TS500 |198.4|5040 | 87.6 | 2224 | 487 (1236 | 615 | 1562 | 54.8 | 1392 | 5 | 5 |3570| 1750 | 3460 | 1690 | 8258 | 3746
TS550 |218.1|5540| 954 | 2424 | 56.5 | 1436 | 713 | 1812 | 64.6 | 1642 | 5 | 5 |3480| 1700 | 3370 | 1640 | 8344 | 3785
15600 |237.8|6040(1033| 2624 | 64.4 | 1636 | 792 | 2012 | 725 | 1842 5 | 5 |3200/ 1550 | 3080 | 1500 | 8485 | 3849
TS650 |2575| 6540 | 1112|2824 | 723 | 1836 | 86.3 | 2192 | 79.6 2022| 3 | 3 | 2645|1200 | 2535 | 1150 | 8582 | 3893
TS700 |277.2 7040 | 119.1|3024 | 80.2 | 2036 | 934 | 2372 86.7.22025 3 | 3 |2180 1050 | 2110 | 1010 | 8668 | 3932
s# Maszt TS: Maszt z 3-stopniowym pelnym swobodnym podnoszeniem, *#+ ! Standard
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Elementy opcjonalne __ “

e Widty (mm):40x 100 x 900 (Standard); 950; 1000; 1050; 1150; 1200; 1350; 1500; 1600
 Wbudowany przesuw boczny

e Sterowanie palcamil

e Opona : Niezostawiajgca sladow/szeroka [15BT-9U : Przednia (200 / 50-10)]

e Przystosowana do chfodni (do pracy w temperaturze -30°C)

e Glowny zawor sterujacy : 2-suwakowy; 3-suwakowy; 4-suwakowy

Obrotowa lampa ostrzegawcza

Wskaznik obcigzenia

Lamparobocza: LED

Kabina




Specyfikacja

Nowa seria 9

N

CECHY CHARAKTERYSTYCZNE OSIAGI
1.1 | Producent(skrat) Hyundai - 5.1 .-Fredk:}f’.ﬁjazdy,ztadunkiem / bezladunku kmfh(mph}” 16/16(9.9/9.9) 16/16(9.9/9.9) 16/16(9.9/99)
1.2 | Oznaczenie typuwg producenta 158T-9U 18BT-9U Z0BT-9U 5.2 | Predkosid podnoszenia, zfadunkiem / bez fadunku mmy/s{stopy/min) | 400/550(78.7/108.3) | 400/5501(78.7/108.3) 400/550(78.7/108.3)
_1? N._:.thgd:elek.r.r-,rf:zﬂ-.a 'f;E-:.ku.rf'l|Ia1nra.i;.|i.1 sieci), silnik Diesla, silnik benzynowy, silnik na gaz elektryczny E‘i'!?.l;tf}'EZI‘l}-' elektryczny 5.3 | Predkoic opuszczania, z fadunkiem / bez ladunku mm/s (stopy/min) | 550/450(108.3/88.6) | 550/450(108.3/88.6) | 550/450(108.3/88.6)
1.4 | Sposoboperowania: recany, pleszy, nastojaco, nasiedzaco, kompletacja zaméwier ha siedzqco nasiedzgco na siedzco 5.6 | Maks.sitauciagu, z fadunkiem / bez ladunku N (funty) 1(213%21343};%? E 31?50:: ; gg 16? iggzﬁg?fﬁ,] glﬂ?g}
1.5 | Udzwig / obciazenie znamionowe Kg (funty) 1500(3000) 1800 (3500) 2000 {4000) 5.8 | Zdolnoé¢ pokonywania wzniesien, z tadunkiem / bez fadunku % 29.5/- 275/ 24.5/-
1.6 | Odlegtosc srodka ciezkosci cmm (cale) 500(24) 500(24) 500(24) 510 | Hamuleczasadniczy hydr, | e hyd,
1.8 | Odleglosciadunku, od érodka osi napedzane) do widel xmm (cale) 380 (14.96) 3R0(14.96) 380(14.96) SILNIK ELEKTRYCZNY
1.9 | Rozstawos ymm (cale) 1345(33.0) 1430(56.30) 1430(56.30) 6.1 | Siiknapedujazdy$2 60 min KWKM) | 54x2(23x2) | 54x2(73x2) 54x2(73x2)
MASA 6.2 | Silnik napedu podnoszenia, 53 15% kW (KM) 14.9(20.3) | 14.59(20.3) 14.9(20.3)
_2.1 | Masaeksploatacyjna kgliunty) P SHIStel) ]  3407(7511) e 6.4 | Napiecie akumulatora, pojemnogé nominalna K5 V/AR 487440 | 48/510 48/510
2.2 | Nacisk na os, przednig/tylna z fadunkiem kg (funty) | 4129/489(8842/1032) | 4642/565 (9748/1263) | 4956/586 (10572/1237) | Wasaakumulatora (min) Kq (funty) 820 (1807) | 1000 (2204) 1000 (2204)
%0::1‘;3;;5;?;?“% bez ladunku kg (funty) | 1654/1464 (3646/3228) | 1741/1666 (3838/3673) | 1725/1817 (3804/4005) 6.7 | Wymiary przedziatu akumulatorowego D/Sz/W mim (cale) (3%8;;315%;2?5] {3?38?‘:333113?%} .:_—?ﬂ’fgﬁﬁﬁ%]
3.1 | Opony: pelne gumowe, superelastyczne, pneumatyczne, poliuretanowe SE SE SE DANE DODATKOWE :
3.2 | Rozmiaropon, przéd 18%7-8 900/50-10 300/50-10 ﬂ Rodzaj sterowania napedem _ Prad przemienny Prad przemienny | Prad przemienny Prad przemienny
33 | Rozmiaropon, tyl 15x4.5.8 155458 153 45.8 8.2 | Cisnienie robocze, uklad/osprzet bar (psi) | 190/130(2755/1885) | 190/130(2755/1885) | 190/130(2755/1885)
£_ Kota, liczba przednich/tylnych (X = kola napedzane) 2x/2 24/2 2x%/2 gy oo dEosprn) i 20 s =
3.6 | Rozstawkdl, przod mm (cale) 895(35.2) 905 (35.6) 905 (35.6)
3.7 | Rozstaw kot tyl mm (cale). 184(7.24) 184(7.24) 184(7.24)
WYMIARY =
.“4.1 | Odchylenie masztu / rama mocowania widel '.ﬂ.rysunieta!mrfnieta- stopnie 5/7 517 5/7 I |
4.2 | Wysokoéc, maszt opuszczony h1 mm (cale} 2120(83.5) 2120(83.5) 2120(83.5)
4.3 | Swobodne podnoszenie h2 mm (cale) 40(1.5) 40(1.5) 40(1.5) 4100 ..
4.4 | Wysokosc podnoszenia h3amm (cale) 3330(131.10) 3330 (13110 3330(131.10) l L -
4.5 | Wysokosc, maszt wysuniety hd mm (cale) 4320(170.07) 4320(170.07) 4320(170.07) _ E
4.7 | Wysokosc zabezpieczenia nad glowa operatora (kabina) h5mm (cale) 2065(81.29) 2065 (81.29) 2065 (81.29) J
4.8 | Wysokosc siedzenia / wysokosc stanowiska Rel. To Sip h7 mm (cale) 1090(42.91) 1090 (42.91) 1090 (42.97) L J
4.2 | Wysokoscsprzegu hommicale) | 520(205) 520(20.5) 520(205) *
4.19 | Dlugosd calkowita 1T mm (cale) 2800(110.24) 2890(113.8) 2925(114.56)
4,20 | Dlugoscdoczolawidel 12 mm (cale) 1900(78.35) 1990(78.3) 2025 (79.72) P
4,21 | Szerokosé catkowita b1 mm (cale) 1074 (42.28) 1105 (43.50) 1105 (43.50) ) . =
S O e A - |
4.23 | Ramamocowaniawidellso 2328, klasa/typ A, B 24 24 2A
4.24 | Szerokoscramy mocowania widel b3 mm (cale) 1006 (39.60) 1006 (39.60) 1006 (39.60) il 1 ]
4.31 | Przeswit, pod masztem, ztadunkiem m1mm (cale) 87 (3.45) 89(3.50) 89(3.50) ol Wﬂ V4
4.32 | Przeswit, w polowie rozstawu osi m2 mm (cale) 95(3.74) 95(3.74) 95(3.74) S EI , L ‘n‘y_,/'f/
4.33 Eﬂ;‘;;iéﬂ?i%if%‘fefazd“Z paletq 1000X 1200, Lstawienie Astmm (cale) 3226 (127.00) 3316(130.55) 3351 (131.92) o
R | Eee e pa et R RO sty enie Astmmicale) | 3350(131.88) 3440(135.43) 3475(136.81) RS SO
4,35 | Promierskretu Wa mm (cale) 1540(60.62) 1630(64.17) 1660 (65.35)

* Wszystkie dane techniczne zamieszczone w tym katalogu moga ulec zmianie po zastosowaniu elementdw opcjonalnych.
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