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Satysfakcja klienta
jest dla nas najwazniejsza!

Hyundai wprowadza nowa linie akumulatorowych wozkéw widtowych z serii 9.
Nowoczesne trojkotowe wozki z przeciwwaga, z napedem na tylne kota,

zapewniajg komfort jazdy, zwiekszong wydajnos¢ i tatwos¢ konserwadiji.
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@
L reddot design award
Maksymalna wydajnosc honourable mention 2012

Przestronna kabina

Kompaktowy wézek widlowy z wyprébowana technologia pradu zmiennego

Dostepne minidzwignie typu joystick (opcja)

Wskaznik obcigzenia (opcja)

System bezpieczenstwa zapobiegajacy przeciazeniu (opcja)
Dostepny system bocznej wymiany baterii

W standardzie hamulec mokry
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Wysoka skutecznosc i
optymalna wydajnos¢

Bardziej skuteczne dzwignie sterowania

Elektroniczne sterowanie kierunkiem jazdy oraz drugi klakson
umieszczone na dzwigni podnoszenia, dla zapewnienia
szybkiego i precyzyjnego manewrowania.

Zaawansowane funkcje napedu i podnosnika, sprawdzona trwatos¢,
niewielkie wymagania konserwacyjne

Uszczelniony silnik napedu i pompy z technologig pradu zmiennego taczy w sobie moc, dtugie
okresy miedzyobstugowe oraz znakomitg trwatos¢. Przektadnia ZF przeksztatca moc silnika
napedowego na ruch w kierunku wybranym przez kierowce.




Wydajne, ptynne dziatanie oraz kompaktowa konstrukcja zapewniajg

10/13/15BTR-9

wiekszg efektywnos¢ i najwyzszg skutecznosc¢ pracy.

Kontrola skretu

Kontrola skretu ogranicza predkos¢ jazdy w
zaleznosci od promienia skretu, zmniejszajgc
ja tak, aby kierowca moégt poruszac sie
ptynnie na zakretach.

. . Ograniczenie
i, Predkosc¢ jazdy u predkosci

Zaprojektowany z myslg o waskich przejazdach i matych
promieniach skretu

Tee, Pofaczenie trojkotowej konstrukcji z napedem na tylne kofa zapewnia
obrot wokdt whasnej osi.
*+. Dzieki temu mozliwa jest praca w ciasnych przestrzeniach.

Predkos¢ jazdy Zdolnos¢ pokonywania
(MAKS) wzniesien (MAKS)
Model Km/h Model %
10BTR-9 13 10BTR-9 18
13BTR-9 13 13BTR-9 15
15BTR-9 13 15BTR-9 13

System zabezpieczajacy przed stoczeniem,
predkosc¢ jazdy i zdolnos¢ pokonywania wzniesien

System zabezpieczajacy zapewnia ochrone przed staczaniem
sie maszyny z rampy, poprawiajac przy tym jej zdolnos¢ do
ruszania pod gore.
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/aawansowane
funkcje bezpieczenstwa

Doskonata widocznos¢ dla bezpiecznej pracy

Optymalne rozmieszczenie sitownikdw podnosnika zapewnia operatorowi szersze pole widzenia.
Panoramiczne lusterko powieksza zakres widzenia kierowcy podczas cofania.

Mocna ostona gdrna

Przewyzszajagca wymagania CEE oraz ANSI ostona
gdrna zapewnia znakomitg ochrone, bez
ograniczania widocznosci kierowcy.




Bezpiecznie zaprojektowana przestrzen kierowcy

zapewnia wiekszy komfort pracy. 10/13/15BTR-9

Zabezpieczenia widet

Podczas opuszczania widet, zawor sterujacy ruchem w dot utrzymuje
kontrolowana predkos¢. Zawdr bezpiecznego opuszczania zapobiega
opadnieciu widet w przypadku nagtego uszkodzenia przewodu
hydraulicznego.

OPSS (system wyczuwania obecnosci operatora)

Ruch masztu ani napedu nie jest mozliwy, jezeli kierowca nie zajmuje
migjsca na fotelu.

Swiatta bezpieczenstwa i reflektory tylne

Halogenowe swiatfa przednie i tylne swiatta z diodami LED zapewniajg dobrg widoczno$¢ w kazdych warunkach.
Reflektory tylne zamocowane na przeciwwadze zwigkszajg bezpieczenstwo kierowcy podczas pracy.
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Optymalna ergonomia oraz
szybka i fatwa konserwacja

[

Przestronna kabina

BTR-9 jest mata, kompaktowg maszyna, jednak przestrzen dla operatora
jest na tyle duza, by poczut sie tam dobrze praktycznie kazdy.

-

Nisko umieszczony stopien

Regulowana kierownica

Aby operator mogt dostac sie do kabiny i z niej wysigs¢ w sposéb fatwy
i bezpieczny, stopiert umieszczono na wysokosci zaledwie 400 mm.

Dla uzyskania wygodnej pozycji
podczas jazdy, mozliwe jest fatwe
dostosowanie kata kolumny
kierownicy za pomoca dzwigni
znajdujgcej sie po prawe;j stronie.

Fotel Grammer (standard)

Amortyzowany, regulowany fotel,
powstaty w oparciu o
ergonomiczng konstrukcje,
zapewnia wiekszy komfort,
ograniczajgc zmeczenie
operatora.

Optymalne potozenie
pedatéow i maty
podtogowej

Pofozenie pedatu przyspieszenia i
dojazdu zostato dostosowane dla
uzyskania petnej ergonomii.



Idealne rozmieszczenie czesci sktadowych zapewnia dogodny

10/13/15BTR-9

dostep do nich podczas prac konserwacyjnych.

tatwa wymiana akumulatora

Komora akumulatora wyposazona jest w zestaw do bocznego demontazu
akumulatora, utatwiajacy jego wymiane.

Nowoczesny monitor LCD

Monitor LCD z wyswietlaczem graficznym 3,2 cala umozliwia
operatorowi proste i skuteczne kontrolowanie maszyny.

Na monitorze dostepne sg informacje dotyczgce predkosci i
przyspieszenia, kata skretu i kierunku jazdy, natadowania
akumulatora, motogodzin oraz trybu pracy. Opcjonalny wskaznik
obcigzenia wyswietla na monitorze ciezar fadunku. Operator moze
wybrac sposréd kilku trybdw pracy, dostosowujac pojazd do kazdych
warunkow.

Tryb H (High - szybki)

Tryb N (Normal - zwykty)

Tryb E (Economic - oszczedny)

Tryb ,zétwia” (utrzymywanie predkosci 7 km/h podczas
podnoszenia)

Zbiornik oleju hamulcowego z czujnikiem poziomu

Ulepszony zbiornik oleju hamulcowego, umieszczony w lewym
gdrnym rogu tablicy rozdzielczej, wyposazony jest w elektroniczny
czujnik poziomu widoczny na monitorze.
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Nowa seria 9

Specyfikacje masztu (10/13BTR-9)

Udzwig bez przesuwu

Udzwig z przesuwem

Wysokos¢ | Wysokos¢ catkowita Wolny skok widet (mm) Kat nachylenia bowznedo bz bocanym prz Ciezar wézka
maksymalna widet | (widty opuszczone) Przéd/tyt goprzy ymprzy (bez tadunku)
Typ masztu (mm) (mm) ) (stopnie) (500mm LC) (500mm LC) (kg)
Zkrataochronng | Bezkraty ochronnej P! (kg) (kg) 9
10/13BTR-9 10/13BTR-9 10/13BTR-9 10/13BTR-9 10/13BTR-9 10BTR-9| 13BTR-9| 10BTR-9 | 13BTR-9 | 10BTR-9| 13BTR-9
* V300 3025 1970 35 35 5/6 1000 1250 900 1150 2413 2632
V330 3325 2120 35 35 5/6 1000 1250 900 1150 2432 2651
2-stopniowy | 350 3525 2220 35 35 5/6 1000 1250 900 1150 2445 2664
ograniczony
wolny skok | V370 3725 2320 35 3 5/6 1000 | 1250 | 900 | 1150 | 2458 | 2677
V400 4025 2470 35 35 5/6 1000 1250 900 1150 2481 2700
V500 5025 3070 35 35 5/6 975 1200 875 1100 2588 2807
2. jowy VF300 3025 1970 972 1460 5/5 1000 1250 900 1150 2437 2656
pelnywolny | VF330 3325 2120 1122 1610 5/5 1000 1250 900 1150 2458 2677
skok VF350 3525 2220 1222 1710 5/5 1000 | 1250 | 900 1150 | 2473 | 2692
TF400/TS400 4035 1870 863 1364 5/5 1000 1250 900 1150 2532 2751
TF430/T5430 4335 1970 963 1464 5/5 1000 1225 900 1125 2551 2770
3-stopniowy TF450/TS450 4535 2070 1063 1564 5/5 975 1200 900 1100 2570 2789
pelny wolny | TF470/TS470 4735 2120 1113 1614 5/5 950 175 875 1075 2580 2799
skok TF500/TS500 5035 2220 1216 1714 5/5 925 1150 850 1050 2599 2818
TF550/T5550 5535 2420 1416 1914 5/5 900 1100 825 1025 2637 2856
TF600/TS600 6035 2620 1613 2114 5/5 850 1050 775 975 2693 2912
Specyfikacje masztu (15BTR-9)
Wysokos¢ | Wysokos¢ catkowita Wolny skok widet (mm) Kat nachylenia Udzwig bezprzesuwy | Ud2wig przesuwem Ciezar wézka
. . X bocznego przy bocznym przy
maksymalna widet | (widty opuszczone) Przéd/tyt (bez tadunku)
Typ masztu (mm) (mm) 4 (stopnie) (500mm LC) (500mm LC) (ka)
Zkrataochronng | Bezkraty ochronnej P! (kg) (kg) 9
15BTR-9 15BTR-9 15BTR-9 15BTR-9 15BTR-9 15BTR-9 15BTR-9 15BTR-9
V300 3025 1970 35 35 5/6 1500 1375 2841
V330 3325 2120 35 35 5/6 1500 1375 2860
2-stopniowy | 350 3525 2220 35 35 5/6 1500 1375 2873
ograniczony
wolny skok | V370 3725 2320 35 3 5/6 1500 1375 2886
V400 4025 2470 35 35 5/6 1500 1375 2909
V500 5025 3070 35 35 5/6 1425 1300 3016
2. jowy VF300 3025 1970 972 1460 5/5 1500 1375 2865
pelnywolny |  VF330 3325 2120 1122 1610 5/5 1500 1375 2886
skok VF350 3525 2220 1222 1710 5/5 1500 1375 2901
TF400/TS400 4035 1870 863 1364 5/5 1500 1375 2960
TF430/T5430 4335 1970 963 1464 5/5 1450 1325 2979
3-stopniowy TF450/TS450 4535 2070 1063 1564 5/5 1425 1300 2998
pelny wolny | TF470/TS470 4735 2120 1113 1614 5/5 1400 1275 3008
skok | Tr500/TS500 5035 2220 1216 1714 5/5 1375 1250 3027
TF550/T5550 5535 2420 1416 1914 5/5 1325 1200 3065
TF600/T5600 6035 2620 1613 2114 5/5 1250 1150 3121
X Maszt TS: Maszt z 3-stopniowym pefnym wolnym skokiem, szeroka widocznos$¢, z 2 sitownikami wolnego skoku * Standard
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10/13/15BTR-9

Udzwig
10BTR-9 13BTR-9 15BTR-9
WSZYSTKIE V/VFMASZT V/VF MASZT
3.0m 3.0m
1000 MASZTY V/VF 1300 N 1500 /
S S V MAST S V MAST
g £ 1100 R 50m £ 1300 N 50m
~ 800 x NS X \é
g < S € 1100 NN
> =} 900 & S N
R 600 2 R ?
- =~ 700 =~ 900 5
N
400 500 - 700 -
500 700 900 1100 1300 1500 500 700 900 1100 1300 1500 500 700 900 1100 1300 1500
Odlegtos¢ srodka ciezkosci (mm) Odlegtos¢ srodka ciezkosci (mm) Odlegtos¢ srodka ciezkosci (mm)
TF/TS MASZT TF/TS MASZT TF/TS MASZT
1000 40m 1300 1500 40m
5 /— 47m = S 1300 N 47m
= y——60m = 1100 = / ,/—60m
~ 800 X X~ 1100
g 2 900 g
3 3 3 900
—_——
3 6™ S 700 3 ———
700
400 500 500 -
500 700 900 1100 1300 1500 500 700 900 1100 1300 1500 500 700 900 1100 1300 1500
Odlegtos¢ srodka ciezkosci (mm) Odlegtos¢ srodka ciezkosci (mm) Odlegtos¢ srodka ciezkosci (mm)
Elementy opcjonalne
« Maszt « Przesuw boczny catkowity

V330, V350, V370, V400, V500, VF300, VF330, VF350

TF/TS400, TF/TS430, TF/TS450, TF/TS470, TF/TS500, TF/TS550, TF/TS600
» Widly (mm)

800/900/1050/1200/1350/ 1500
» Naktadki na kota (mm)

1300/1500/ 1700
« Przesuw boczny

« Przechyt :5°/6° 5°/5°

« Opona : niebrudzaca

« Minidzwignie sterujace
«Lampa obrotowa

« Wskaznik obcigzenia
«Lampa robocza
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Wymiary

Specyfikacja

Identyfikacja
1.1 Producent Hyundai
1.2 Typ 10BTR-9 13BTR-9 15BTR-9
1.3 | Naped:elektryczny, silnik diesla, silnik benzynowy, silnik na gaz, reczny Elektryczny Elektryczny Elektryczny
1.4 | Rodzaj obstugi: reczna, piesza, stojaca, siedzaca, przenoszenie zaméwien Siedzaca Siedzaca Siedzaca
1.5 UdZwig / udzwig znamionowy (standard) Q (kg) 1000 1250 1500
1.6 Odlegtos¢ do srodka tadunku ¢ (mm) 500 500 500
1.8 Odlegtos¢ do srodka tadunku, od $rodka osi napedu do widet X (mm) 330 330 330
1.9 Rozstaw osi y (mm) 1065 1165 1220
Masy
T 2.1 Cigzar roboczy (zakumulatorem) kg 2413 2632 2841
2.2 | Obcigzenie osi, obcigzony przéd/tyt kg 2895/510 3340/540 3775/565
2.3 | Obcigzenie osi, bez obciazenia przod/tyt kg 1116/1289 1200/ 1430 1254 /1586
1 Kofa, podwozie
3.1 | Opony: pelne gumowe, superelastyczne, pneumatyczne, poliuretanowe Superelastyczne | Superelastyczne | Superelastyczne
3.2 Rozmiar opon, przdd (@ x szerokos¢) 18x7-8 18x7-8 18x7-8
3.3 Rozmiar opon, tyt (@ x szeroko$c) 18x7-8 18x7-8 18x7-8
3.5 Kota, liczba przéd / tyt (x = kofa napedzane) 2/1x 2/1x 2/1x
B 3.6 | Rozstaw opon, przod b10 (mm) 835 835 835
3.7 Rozstaw opon, tyt b11 (mm) -
Podstawowe wymiary
4.1 Maszt/katy przechytu widet przod/tyt Stopni 5/6 5/6 5/6
4.2 | Wysoko$¢ opuszczonego masztu (standard) h1(mm) 1970 1970 1970
4.3 | Podnoszenie swobodne h2 (mm) 35 35 35
4.4 | Wysokos¢ podnoszenia (standard) h3 (mm) 3025 3025 3025
4.5 | Wysokos¢ wysunietego masztu (standard) h4 (mm) 4024 4024 4024
4.7 Wysokos¢ ostony kabiny h5 (mm) 2020 2020 2020
4.8 Wysokosc siedziska/Wysokos$¢ stanowiska h7 (mm) 927 927 927
4.12 | Wysokosc¢ sprzegania h10 (mm) 325 325 325
4.19 | Catkowita dtugos¢ 11 (mm) 2565 2655 2710
4.20 | Dhugos¢ do czofa widet 12 (mm) 1655 1750 1810
4.21 | Catkowita szerokos¢ b1 (mm) 990 990 990
4.22 | Wymiary widetIxexs GxSZxD (mm) 35x80x800 35x80x800 35x80x800
4.23 | Karetka widet SO 2328, klasa / typ AB Il ] Il
4.24 | Szerokos¢ karetki widet b3 (mm) 950 950 950
4.31 | Prze$wit, wozek ztadunkiem, pod masztem m1 (mm) 85 85 85
4.32 | Przeswit, srodek rozstawu osi m2 (mm) 920 90 90
4.33 | Szerokos¢ korytarza roboczego dla palet 1000 x 1200 w poprzek (D x SZ) Ast (mm) 2994 3084 3139
4.34 | Szerokos¢ korytarza roboczego dla palet 800 x 1200 wzdtuz (SZ x D) Ast (mm) 3116 3206 3261
4.35 | Promien skretu Wa (mm) 1335 1425 1480
4.36 | Odlegtos¢ najmniejszego punktu obrotu (mm) -
Osiagi
5.1 Predkos¢ jazdy, bez fadunku km/h 125/13 125/13 125/13
5.2 | Predkos¢ podnoszenia, z fadunkiem / bez fadunku mm/s 310/530 300/530 290/530
5.3 | Predkosc¢ opuszczania, z fadunkiem / bez fadunku mm/s 500/450 500/450 500/450
5.6 | Maks.sita uciggu, ztadunkiem N 642/690 631/685 620/683
5.8 | Maks.zdolnos¢ pokonywania wzniesien, z fadunkiem / bez fadunku % 18/25 15/24 13/23
5.9 | Przyspieszenie, zfadunkiem / bez fadunku S -
5.10 | Hamulec gtowny Hydrauliczne Hydrauliczne Hydrauliczne
Silnik el.
6.1 Moc znamionowa silnika napedowego 52 60 min (24V) kw 43 43 43
6.2 | Mocznamionowa silnika pompy przy S3 - 15 % (24V) kw 9.0 9.0 9.0
6.4 | Napiecie akumulatora, pojemnos¢ nominalna K5 (24V) V/Ah 24/625 24/750 24/750-1000
6.5 Cigzar akumulatora (min.) kg 450 600 690
Wymiary akumulatora D /SZ /W mm | 830/328/627 | 830/436/627 | 830/490/627
Inne dane
8.1 ‘ Typ kontroli napedu AC AC AC

* Wyposazenie standardowe i opcjonalne moze by¢ rézne. Aby uzyskac wiecej informacji, nalezy skontaktowac sie z dealerem firmy Hyundai.
Maszyna moze réznic sie od przedstawionej zgodnie z miedzynarodowymi normami.

* Zdjecia moga obejmowac osprzet roboczy i wyposazenie dodatkowe niedostepne w Twoim rejonie.

* Materiaty i dane techniczne moga ulec zmianie bez uprzedniego powiadomienia.

* Wszystkie wartosci w jednostkach zostaty zaokraglone do petnych funtéw lub cali.
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